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IO-LINK 接口编码器快速手册

样品: UCD-LK00B-1516-L10S-PRM

PLC: 西门子 S7-1200

IO-Link 通讯模块:西门子SM1278
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软硬件配置

BOM

项目 名称 制造商 型号 版本

1 IO-Link 编码器 POSITAL UCD-LK00B-1516-L10S-PRM 软件版本V1.2

编码器版本（标签上） V01 

2 编码器电缆线 POSITAL POS M12 5pin-A 母头+2m PUR电缆 N/A

3 CPU 西门子 6ES7 215-1AG40-0XB0 V4.2

4 SM1278 西门子 6ES7 278-4BD32-0XB0 V2.0

项目 名称 制造商 版本

1 IODD POSITAL Posital-Fraba-LK_MT-20220202-IODD1.1

2 TIA 西门子 版本V15

3 S7-PCT 西门子 V3.5 SP2 Upd1

Software
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1. 接线

1. IO-Link 编码器接头

2. POSITAL 编码器电缆 (订货号.:10048547)

信号 5针M12插头

24V 电源（L+） 1

数字量输入/输出（DI/DO） 2

GND（L-） 3

IO-Link通讯（C/Q） 4

无连接 5

棕

白

黑

蓝

灰
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2.创建项目

1.创建项目

2.输入项目名称

3.点击创建
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3.硬件组态

1.点击“设备组态”
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3.硬件组态

3.选择相应的CPU模块

2.点击“添加新设备”

4.点击添加
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4.IO-LINK主站设置

1.在“设备界面”选择相应通讯模块并拖拽至控制器机架中。
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4.IO-LINK主站设置

2.在“常规”标签中，为SM1278模块选择合适的IO地址长度（12个字节）。本手册中将起始地址设为 8。
编码器的过程数据是由12个字节组成。因此IO地址长度应选择12。
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5.通过工具S7-PCT配置SM 1278

1.右键点击SM 1278并选择“启动设备工具”（*）.

（*）注:需要提前安装S7-PCT软件，否则该选项不可用。

2.选择 “S7-PCT”，点击开始.
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6.导入IODD文件

2.点击“选项”, 选择“导入IODD”。1.在POSTIAL官网产品页面的右侧下载相应的IODD文件。

3. 选择POSITAL 

IODD文件并导入。
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7.编码器参数设置

导入IODD文件后，我们可以在右侧
找到 Fraba IO-Link编码器。

IO Link V1.1—> Fraba B.V

拖拽“LK-MT”至SM1278的1通道
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7.编码器参数设置

点击左侧IO-Link编码器图标。在“参数”

页面有编码器各项参数的设置: 

1.单圈分辨率
2.总分辨率
3.复位位置到0
4.预设值
5.将当前位置设为预设值
6.计数方向
7.速度过滤器长度
8.引脚2 DI/DO模式
9.引脚2 DI模式
10.CAM 1.2激活时间。默认为 OFF

11.LED模式

12.恢复出厂设置.
13.测试命令
14.CAM配置

1

2
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7.编码器参数设置

在“ID”页面有编码器的相关设备信息，如制造商名称，产品名称等等。

(*)

(*) 注: 硬件版本和软件版本取决于所用的编码器。本手册中所用编码器硬件版本为V3，软件版本为V1.2。
从2022年2月1日起，软件版本将变为V1.4 

(*)
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7.编码器参数设置

在“监控”页面有编码器的过程数据，如位置值，速度值等等。
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8.下载项目至SM1278

1.下载项目至SM1278
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9.监控位置 & 速度数值(*)

3.点击“监视全部”

1.进入 “监控表1” (*) 注: 
红色数值取决于起始地址, 
详见第7页. 

2.在空白行添加监控数据:
▪ “%ID8”位置数据
▪ “%ID14” 速度数据
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10.预设值

1.引脚2 DI模式设置为Preset 2.给引脚2施加高电平信号

3.当前位置值变为预设值

高电平信号
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POSITAL微信公众号www.posital.cn


